
Universidade Federal de Pernambuco
Projeto Estrutural
Prof - Adriano Dayvson
Engenharia Naval
adrianodayvson.github.io

Rotação de inércia

cos θsin θ

sin θcos θLeis de transformaçao Matriz de rotação:

sin θycos θxx'

sin θxcos θyy'
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sin θxcos θydIx'

dA
2

sin θxcos θydIx'

dAsin θxcos θysin θxcos θydIx'y'
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sin θxsin θxcos θy2
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cos θydIx'

dA
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sin θxsin θxcos θy2
2

cos θydIy'

2
sin θx

2
cos θydIx'y'

Sabendo que:

cos x21
2
12

cos x

cos x21
2
12

sin x

cos xsin x2sin x2

Substituindo e integrando novamente, teremos:

cos θsin θIxy2
2

sin θIy
2

cos θIxIx'

cos θsin θIxy2
2

cos θIy
2

sin θIxIy'

2
sin θ

2
cos θIxycos θsin θIycos θsin θIxIx'y'
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